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Kritérium Mit értékelnek Mire figyelnek oda
a birék
1 Mozgas és Szerkezeti felépités Meghaijté/iranyitd Tartalmazza a Szerkezet, Leirja, hogyan Nem tartalmaz
mechanikus indoklas, iranyitas és rendszerek nyomaték/sebesség meghaijtas, néz ki a robot; informaciokat
felépités meghaijtasi valasztasa, arany irdnyitas vildagos  nincsenek vagy nem
mechanizmusok mechanikus magyarazatat, a magyarazata; magyarazatok relevans a
szlikségessége, szerkezet, rogzitési  dontések soran abrakat vagy abrak tartalma
nyomaték/sebesség arany pontok, milyen otleteket tartalmaz, a
magyarazat, mechanikus  nyomaték/sebesség kellett feladni, miért leiras alapjan
stabilitas arany magyarazat, ezek az alkatrészek megeépithetd
dizajn indoklas keriltek

kivalasztasra,
teljesitményt
befolyasolé
tesztelésrél vagy
kisérletezésrol

informaciok
2 Aramellatas és Aramellatas felépitése, Aramellatd rendszer Tartalmazza az kabelezési abra  Aramellatasrél  Nem tartalmaz
érzékelbk aramkor felépités felépitése, aramellatas elérhetd, és érzékel6krél  informacidkat

magyarazata, érzékeldk kabelezés, aramkor, koltségvetéset, erzekeldk rendelkezésre vagy nem
kivalasztasanak médja, érzékeldk melyik érzékel6k kivalasztasanak all lista, relevans a
érzékeldk elhelyezkedése kivalasztasa és miért kerlltek és nincsenek tartalma
és kalibracioja, kabelezési elhelyezése, kivalasztasra, a elhelyezésének  abrak, kevés
abra kalibracio, abrak versenypalya logikaja magyarazat

alapjan tudatos érthetéen

elhelyezésik elmagyarazva, a

indoklasat, dokumentum

kalibracié maédjat, alapjan

lehetséges megépithetd

meghibasodasok

felmérését,

tesztelésrél
bizonyitékokat



Program felépités
és akadaly kikertlé
stratégia

Rendszer
mikodése és
meérnoki dontések

Megismételhetbség
és a GitHub
minésége

Modularis kod, mikodési
és flow logika, stratégia
vonalkdvetésre és
akadalyok kikerulésére,
algoritmusok bemutatasa,
programozasi
dokumentacio

Az alrendszerek hogyan
mukoddnek egyutt,
fejlesztési dontések
mérnoki indoklasa, mirdl
kellett lemondani és
milyen falakba Utkdz6tt a
projekt, tesztelési és
kisérletezési ciklus
leirasa, kockazatelemzés
és minimalizalas

GitHub felépités atlathato
és vilagos, kommentek
visszakovethetdk
(legalabb 3 kommentig),
README struktura
elérhet6 (25000 karakter),
fajlrendszer, CAD-al /
kabelezéssel / kéddal
kapcsolatos fajlok
elérhetdk, egy masik
csapat meg tudna épiteni
ebbdl a robotot?

Program szerkzeti
felépitése, modulok,
vonalkovetés,
akadaly kikerulés
protokoll,
algoritmusok és
indokoltsaguk

Alrendszer
egyuttmikddésének
korlatai, elhagyott
fejlesztési iranyok,
kisérletezési
ciklusok,
kockazatelemzés,
mérnoki indoklasok

Repo teljessége,
mapparendszer,
komment
el6zmények,
README
min6ésége, CAD-ok
és fajlok a
dokumentum
alapjan
megismételhetbk

Véges allapotu gép
bemutatas,
algoritmusok
indokoltsaga (PID,
CV, IMU stb.); kirivod
esetek kezelése,
tesztelési folyamat,
teljesitményt
alatamaszto
meértékegységek
bemutatasa

A robotikai
megoldas mikodési
hatarai, elhagyott
fejlesztési iranyok,
fejlesztési ciklusok,
kockazatelemzés,
adatalapu
bemutatasa, hogy
»miért X iranyba
indultunk el és nem
Y iranyba”

Teljesen
megépithet6 a
dokumentum
alapjan az egész
rendszer, vilagos
projekt felépités,
komment
elézmények
elérhetok, tesztelési
dokumentacio
elérheto, verzid
leirasok elérheték

Folyamatabra,
modulok és
funkciok érthet6
bemutatasa,
akadaly kikerGlé
protokoll leirasa,
a dokumentum
alapjan
megismételhet6
a koncepcio

Vilagos
alrendszer
szerkezet,
vilagosan
értheték az
interakciok és
nehézségek

README =5000
karakter; érthet6
kommentek,
CAD / kod /
kabelezés leiras
elérhetd,
megismételhetd
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alapszintd barmilyen
leirasa, magyarazat
stratégia nélkal keral
elnagyzolt beillesztésre
bemutatasa

Magyarazat és
leiras részletek
talalhatok csak
meg benne,
nem teljes

Repo elérhetd,
de rosszul
strukturalt,
részleges fajlok,
nem vilagoa
leirasok

Egyaltalan nem
lathatd a
dontéshozasi
mechanizmus

GitHun nem
erhetd el vagy
nem mukodik
vagy nem teljes
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