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1. Bevezetés

A jov6 informatikai halézataval szemben olyan kihivasok allnak, mint a holografikus
videokonferencia, a vezet6 nélkuli autdk, interaktiv robotok, hogy csak néhanyat emlitsiink azok
kozll a lehetéségek kozil, amelyek mindennapi alkalmazasa a kozeljov8ben varhaté. Az
informatikai adatatvitelnél nem csak a sebesség novelése a cél, hanem olyan komplex
rendszerek kialakitasa, amelyek intelligens modon alkalmazkodni tudnak a felhasznaldk
igényeihez ugy, hogy a technika rejtve marad a hétkéznapi hasznalé elétt.

A hardveres és szoftveres megoldasok egyutt lesznek képesek a jové haldézatanak
mikodtetésére. Ennek része a jelenlegi technoldgiai rendszer fejlesztése, az Uj eszkdézdk
adaptalasa, a vezeték nélkili technoldogiak erdsitése. Csak egy gyors, megbizhaté és
biztonsagos rendszer képes a jovd okos varosanak informatikai hatteréil szolgaini.

Olyan rendszert kell létrehozni, amely hasznalata nem igényel a felhasznal6tol specialis
informatikai tudast, hanem a technoldgia elrejtésével csupan az elénydk és a kényelem jelenik
meg szamukra. Magyarorszag az egyik kOzpontja az 5G kutatasoknak, amely mar alapot
biztosithat az intelligens halézatok felé.

Az idei évben a feladat egy olyan robot létrehozasa, amely képes egy varoson beliil
korszerisiteni a halézatot, Uj vezetéknélkiili ccomépontokat telepiteni, és a kozottiik 1évo
optikai halézatot kiépiteni.

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 2
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2. Az asztal specifikacioi

A grafikan a versenypalya felépitése lathato.

Narancssarga teriilet

Optikai kabel - (kabel helye)
kiindulé poziciéi , g Fehér teriilet

(csomoponti eszkoz helye)

Kapcsolasi rajz
azonosito helyzete

Csomoponti elemek

kiinduloé helye
/|
Falrendszer T 24 .
T a "Tc»m
Telepitési teriilet
(szines teriiletek) Start és célallomas

Ha a versenyasztal nagyobb, mint a versenypalya lap, hasznald a ,Start és célallomas” teruletet
kiindulépontként és ezt illeszd a versenyasztal széléhez és a fal talalkozasahoz.

A versenyasztal és a versenypalya specifikacidival kapcsolatos tovabbi informacidkért
olvasd el a Regular Kategédria altalanos szabalyzatanak 4. pontjat. A versenypalya
nyomtatasahoz a PDF dokumentumot a pontos méretekkel www.wro-association.org

oldalrdl toltheted le.

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 3
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3. A jatékhoz szukséges elemek specifikacioi

Két killonb6zé csomoponti elem van a versenypalyan: fekete szin(i, hurokkal a tetején (Uj
eszk6z) és fehér szind, hurok nélkil (elavult eszkdz).

4 db fekete és 2 db fehér csomoéponti elem.

#

Uj eszkdzok (4 db elem) Elavult eszk6zok (2 db elem)

2 db optikai kabel arra szolgal, hogy a versenypalya kulénbdzé terlleteit 6sszekdsse.

Optikai kabelek

4 db szines kapcsolasi rajz azonosito: piros, zold, sarga és kék szinben. Ezek hatarozzak meg
a csomoponti elemek orientaciojat a kildnb6zé szinli céltertleteken.

Kapcsolasi rajz azonosito

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 4
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A versenypalya kézepén van egy falrendszer, ami koérbe veszi azokat a fehér négyzeteket,
ahova a csomoéponti elemeket kell elhelyezni (minden szines terlleten talalhaté egy fehér
négyzet) és a narancssarga négyzeteket, ahova az optikai kabeleket ugy kell elhelyezni, hogy
egy kabel a piros és kék terlileten 1év6 narancssarga négyzeteket és egy kabel a sarga és zdld
terlleten lévé narancssarga négyzeteket kdsse dssze.

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 5
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4. A jatékhoz szuikséges elemek helyzete / Sorsolas

Csomoéponti elemek helyzete

A csomoponti elemek a versenypalya bal oldalan vannak elhelyezve. A vizszintes fekete
vonalakon harom fliggéleges oszlopban helyezkednek el, minden oszlopban 3 csomoponti
elem. Oszloponként 2 db fekete és 1 db fehér csomoponti elem talalhatd. A két oszlopon bellli
fekete és fehér sorrendet kulén-kalon kell kisorsolni. Pl.: helyezd a két fekete és az egy fehér
elemet egy dobozba és sorsold ki a sorrendet. Ezt kétszer egymas utan hajtsd végre, hogy
mindkét oszlop elmeinek sorrendjét meg tudd hatarozni.

A képen egy lehetséges kezddpoziciot latsz:

Mnypgr

JRLLLI

Egy lehetséges kezd6 pozicio. A fekete csoméponti elemek kezdé
pozicidoban mindig a képen lathaté iranyba
néznek, a WRO felirattal ellentétes iranyba.

Kapcsolasi rajz azonosité helyzete

A 4 db kapcsolasi rajz azonositét tetszés szerint vagy sorsolassal helyezd el a szamozott
terlleteken (1-t6l 4-ig szamozott terlletek) a versenypalya jobb oldalan, a start és célallomas
feletti részen (pl.: helyezd az azonosité kockakat egy dobozba és sorsold ki 6ket). A lenti fotdn
egy lehetséges kezdd sorrendet lathatsz:

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 6
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v Elm|?

(a)

@@ | ; i : -
=\ = o

Ures kezd6 poziciok (szamokkal ellatva) Lehetséges kezd6 sorrend

n .

Optikai kabel helyzete

Az optikai kabelek kezd6 helye a versenypalya bal oldalan
a narancssarga négyzet. A kabel és a narancssarga
négyzet mérete megegyezik. Ez a jobb oldali képen
lathato.

Falrendszer helyzete

A falrendszer helye a versenypalya kdzepén talalhaté sotétszirke terllet. A terlilet és a
falrendszer mérete megegyezik.

'l
/ = o

4

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
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5. A jaték leirasa
A robot feladatanak kénnyebb megértése érdekében tobb fejezetben lesznek elmagyarazva a

kildetések. A csapatokra van bizva, hogy a kildetéseket milyen sorrendben fogja a robot
végrehaijtani.

5.1 Kuldetés: Helyezd a csoméponti elemeket a megfelelé pozicidéba

A fekete csomoponti elemeket szallitsd a szines terlleteken talalhaté fehér négyzetekbe a
telepitési tertleten. A fehér csomoéponti elemeknek a kiindulasi helyikon kell maradniuk.

A fekete csoméponti elemeket a kapcsolasi rajz azonosité szinével megegyez6 terlleten lévé
fehér négyzetbe és a hozzarendelt iranyba kell behelyezni. A kapcsolasi rajz azonosité
meghatarozza, hogy a csoméponti elemek milyen iranyba kell nézzenek a belehelyezés utan a
fehér négyzetekben. Pl.: a zdld kapcsolasi azonositd a 4-es szamu terileten azt jelenti, hogy a
z0ld terlileten 1év6 fehér négyzetbe a csomdponti elemet ESZAKra nézé iranyba kell elhelyezni
(lasd a példat a kovetkez6 oldalon).

Mind a 4 orientaciét a lenti képeken lathatod.

NYUGATI téjolés KELETI t&jolés DELI tajolas ESZAKI tajolas

A feladat ezen részének teljes megoldasat a kovetkezé oldalon talalod.

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 8
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A kapcsolasi rajz azonositék helyzete:

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 9
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5.2 Kuldetés: Kapcsold oOssze a teruleteket az
optikai kabelekkel

A robot feladata, hogy az optikai kabelek segitségével
Osszekdsse a kiilonb6zd szinl terlleteket.

Az egyik kabellel a piros és a kék teruletet, a masikkal a
sarga és zOld teruletet kell 6sszekotni. Ha a robot jol végzi
el a feladatot, az optikai kabelek érintkeznek az adott
szines terlleteken talalhatd narancssarga négyzetekkel.

5.3 Kuildetés: Visszatér arobot a ,,Start és
célallomasra”

A versenykér megkezdése el6tt a robotnak teljes
egészében a ,Start és célallomas” tertileten belll kell
elhelyezkednie (a tertletet koérllvevé vonal ebbe nem
szamit bele). Az indulasnal a robothoz tartozé
vezetékeknek is a terlleten belll kell elhelyezkednitik.

A robot a kuldetést akkor teljesitette, ha visszatért a ,Start és célallomasra”, leallt és a robot
vetllete felllnézetbdl teljesen a terlleten belll helyezkedik el (a kabelek a ,Start és célallomas”
tertletén kivulre is I6ghatnak).

5.4 Buinteté pontok (falak)

A falakat nem rongalhatja meg a robot és nem mozdulhatnak el a kijeldlt szlrke terlletrdl.
Amennyiben a falak megrongalédnak vagy elmozdulnak a kijeldlt vilagossziirke teriileten
kiviilre, a robot blntetést kap, kivéve, ha ezzel a végsé pontszam negativ lenne (Lasd az
Altalanos szabalyok 6.15 résznél.)

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 10
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6. Pontozas

Magyarazatok a pontozashoz

e ,Helyes / Helytelen Orientacié” a kapcsolasi azonosito rajz alapjan meghatarozott
tajolas szerint, a Kildetés elsé részében talalsz ehhez példat.

e ,Csak azt érinti” azt jelenti, hogy az elem csak a fehér csomoponti elemeknek kijeldlt
fehér teruletet érinti. Minden mas olyan eset, amikor az elemnek csupan egy része érinti
ezt a teriiletet (pl.: részben a falnak tamaszkodik), ugy vessziik, hogy ,,Részben Erinti”.

e Ne feledd: A csomoéponti elem és az optikai kabel elhelyezéséért csak abban az
esetben jar pont, ha azok a kijeldlt terlleten és az azt kérllvevé falon beldl lett
elhelyezve. A falrendszer nem mozdulhat el a helyérél.

Feladatok Pontérték | Osszesen

Fekete csomoéponti elem: 30 120
o Helyes irAanyba néz
e Csak a célterlletet érinti

Fekete csomoéponti elem: 10 40
e Rossziranyba néz
e Csak a célteriiletet érinti

Fekete csoméponti elem: 5 20
e Eqyéb irdnyba néz
o Részben érinti a célteriletet

Optikai kabel — Teljes Csatlakozas: 30 60
A két terUlet teljesen 6ssze van kotve és az optikai kabel mindkét
vége érinti a megfeleld narancssarga négyzet terlletét a
versenypalyan.

Optikai kabel- Egyoldali csatlakozas: 20 40
A két tertlet majdnem teljesen dssze van koétve. A kabel egyik vége az
egyik narancssarga négyzet terlletével, a masik vége pedig a masik
narancssarga teruletet korulvevé fallal érintkezik.

Optikai kabel- Erintkezés a fallal: 10 20
A két terlletet nem sikerult 6sszekdtni a kabellel, mindkét tertleten a
csak a narancssarga négyzetet koriilvevé fallal érintkezik a kabel.

A fehér csoméponti elem a kiindulasi helyén marad. 5 10
(Csak abban az esetben jar a pont, ha a fekete csoméponti elem
utan mar szerzett pontot a csapat.)

A robot teljesen a ,Start és célallomas” tertleten belll all meg. 10
(Csak abban az esetben jar a pont, ha csoméponti elem vagy
optikai kabel helyes elhelyezése utan mar szerzett pontot a csapat.)

A robot megrongalja vagy elmozditja a falat a kijelolt helyérdl. -10

Maximum Pont 200

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 11
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Pontozasi utmutaté
Fekete csomoponti elem HELYES iranyba mutat és csak a célterlletet érinti.=» 30 pont

1 ot ~ o~
2 w~
I i
| ww oyl
A

2t ot et et et [t ot o [

A sorsolas alapjan a sarga terlleten lévé A csoméponti elem teljesen a fehér
csomoponti elemet NYUGATI tajolas szerint négyzeten belll helyezkedik el, a sorsolt
kell elhelyezni a fehér négyzetbe. tajolas szerint (NYUGATI tgjolas), csak az
elem alsé része érinti a célteruletet és nem
tartja a fal.

Fekete csomoéponti elem ROSSZ iranyba mutat és csak a célterlletet érinti.=» 10 pont

O el

A csomoponti elem teljesen a fehér négyzeten belll, de rossz iranyba mutat (KELETI
tajolas a sorsolt NYUGAT helyett), csak az elem alsé része érinti a célterlletet és nem tartja a
fal.

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 12
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Fekete csoméponti elem EGYEB iranyba néz, RESZBEN érinti a célteriiletet.® 5 pont

A csomodponti elem nem teljesen érintkezik a
célterllettel, részben a fehér négyzetet
korllvevd fal tartja.

Optikai Kabel — Teljes csatlakozas: A kabel mindkét vége érintkezik a célterlilet narancssarga
négyzetével.=» 30 pont

r=

Optikai Kabel — Egyoldali csatlakozas: Az egyik oldalon a célterllet narancssarga teruletével
érintkezik a kabel egyik vége, a masik oldalon pedig a megfeleld célterlletet korulvevé fallal
érintkezik a masik vége.

=> 10 pont

Fontos, hogy a narancssarga
tertiletet  korilvevé  fallal
(ebben az esetben piros vagy
kék) valoban érintkezzen a
kabel.

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 13
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Optikai Kabel — Erintkezés a fallal: Mindkét oldalon a megfelelé narancssarga teriiletet
korulvevé fallal érintkezik a kabel mindkét vége.=» 5 pont

Fontos, hogy a narancssarga
tertiletet  kérilvevé  fallal
(ebben az esetben piros vagy
kék) valoban érintkezzen a
kabel.

Nem jar pont, ha a Nem jar pont, ha a Nem jar pont, ha a
csomoponti elem egyik oldala  csoméponti elem a fal fehér csomoponti elem a
a meghatarozott teruleten részét érinti (a fal piros meghatarozott tertleten kival
kKivll érinti a versenypalyat. részének érintkezni kell a érinti a versenypalyat.

csoméponti elemmel).

A fehér csoméponti elem a kiindulasi helyén marad.= 10 pont
(Csak abban az esetben jar a pont, ha fekete csomoéponti elem utan mar szerzett pontot a
csapat.)

Mindkét fehér csomaoponti Ha az elem elmozdult, de egy Nem jar pont ha az egyik

elem a kiindulasi helyén része érinti a kijel6lt kiindulasi vagy mindkét fehér elem
maradt a versenykor végeén. helyét, az még elfogadott. elmozdul a kiindulasi
terlletrdl és egyaltalan nem
érinti azt.

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 14
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A robot teljesen a ,,Start és célallomas” terileten beliil all meg. = 10 pont
(Csak abban az esetben jar a pont, ha csomdponti elem vagy optikai kabel helyes elhelyezése

utédn mar szerzett pontot a csapat.)

A robot felllnézetbdl teliesen A robot felliinézetbél teljesen Nem jar pont, ha a robot
a start és célallomas a start és célallomas felulnézetbél nem teljesen a
terlletén beldl allt meg. terletén beldl allt meg, de a  start és célallomas terlletén
kabel(ek) kilog(nak) a belul helyezkedik el.
teruleten kivulre, az
elfogadhato.

Buinteté pontok: A robot megrongalja vagy elmozditja a helyérél a falrendszert.=-10 pont

N X

B

Ha a fal a szuirke terlleten Biinteté pont jar, ha afal a Biintet6 pont jar, ha a fal
belul mozdul el, azért nem jar szurke teruleten kivilre megrongalodik.
pontlevonas. mozdul el.

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 15
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7. Epitési utmutaté a jatékhoz sziikséges elemekhez

Epitési utmutaté a csomoéponti elemek
osszeépitéséhez

2 db fehér (elavult) és 4 db fekete (modern)
csomoponti elem.

=
=
—
=
—
=
=
=
=
=
=

1 fekete csoméponti elem 6sszeépitéséhez
szlkséges:

o 5 db fekete 2x4 épitékocka,
e 1 db fekete 2x2 épitékocka,
o 1 db szirke 2x2 épitékocka, amihez a

szlrke gumicsé fog csatlakozni,
1 db szurke gumicsé,

e 4 db fekete 1x6 épitékocka.

T @

1. lépés 2. lépés 3. lépés 4. l|épés
5. Iépés 6. lépés 7. lépés
& '
8. lépés 9. |épés

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd.



1 fehér csomoéponti elem Osszeépitéséhez

szlkséges:

e 6 db fehér 2x4 épitékocka,
e 4 db fehér 1x6 épitékocka.
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4. lépés

5. lépés

6.

lépés

7. lépés

Epitési atmutaté a kapcsolasi rajz azonosité

osszeépitéséhez

4 db kapcsolasi rajz azonosito: 1 db piros, 1 db sarga, 1 db

z0ld,1 db kék.

Az azonositok 6sszeépitéséhez 6 db 2x4 LEGO

épitékocka sziukséges a meghatarozott szinekben.

A World Robot Olympiad és a WRO logd a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.

© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd.

17




MR

WRO 2019 - Regular Kategoria—SeniorKorosztaly

WROX

WORLD ROBOT OLYMPIAD

Epitési utmutaté az optika kabel
Osszeépitéséhez

2 db optikai kabel

loptikai kabel 6sszeépitéséhez szikséges:
o 4 db fehér 2x2 épitékocka,
4 db fehér 2x4 épitékocka,
2 db fehér 1x6 épitékocka,
2 db fekete 1x6 épitékocka,
2 db szirke 2x2 épitbkocka, amihez a
szlrke gumicsé fog csatlakozni,
o 1 db szirke gumicsé.

N’
== bt
‘i— ~bh hh [
w W= o

1. lépés (kétszer) 2. lépés (kétszer) 3. lépés (kétszer) 4. l|épés (kétszer)

5. lépés (kétszer) 6. lépés

7. lépés

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
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Epitési utmutaté a falrendszer

osszeépitéséhez ‘
A fal 6sszeépitése tdbb Iépcsében torténik: [ —

1. Piros és sarga rész dsszeépitése
2. Kék és z0Old rész dsszeépitése
3. Osszekotd falak épitése

Piros és sarga célteriiletet koriilvevd falrész, ahova a csoméponti elemet és az optikai
kabelt kell a robotnak elszallitania

A piros és sarga falrész 0sszeépitéséhez szikséges:

o 4 db piros / sarga 2x2 épitékocka,
e 25 db piros / sarga 2x4 épitékocka,
e 26 db piros / sarga 1x6 épitbkocka.

=

1. lépés 2. lépés 3. lépés

-

g \
S

—_—
4. |épés 5. lépés 6. lépés

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 19



M AWROE

WORLD ROBOT OLYMPIAD

WRO 2019 - Regular Kategoria—SeniorKorosztaly

=

ke,

7. lépés

8. lépés

9. lépés

7

G

10. lépés

11. lépés

12. Iépés

@

13. l1épés

14. 1épés
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15. 1épés 16. Iépés
17. lépés 18. Iépés

Vo ~

19. lépés

20. Iépés
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&,

21. lépés 22. lépés
23. |épés 24. |épés
25. lépés 26. |épés

&,

4

27. lépés

28. lépés
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29. lépés 30. lépés

31. lépés 32. lépés

33. lépés 34. |épés

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 23



M AWROX

WORLD ROBOT OLYMPIAD

WRO 2019 - Regular Kategéria—SeniorKorosztaly

35. lépés 36. lépés

37. lépés

A sarga falrész 0sszeépitése ugyanigy, a piros falrész 6sszeépitése alapjan torténik.
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Zold és kék célteriiletet koriilvevo falrész, ahova a csomoéponti elemet és az optikai kabelt
kell arobotnak elszallitania

Z06ld és kék falrész 6sszeépitéséhez szikséges:

o 4db zdld / kék 2x2 épitékocka,
25 db zold / kék 2x4 épitékocka,
26 db zo6ld / kék 1x6 épitékocka.

&

1. Iépés 2. lépés 3. lépés

4, lépés 5. lépés 6. lépés

g

7. lépés 8. lépés 9. lépés
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o

<

<

10. Iépés 11. Iépés 12. Iépés
oo ——
13. Iépés 14. |épés 15. [épés
16. Iépés 17. |épés 18. Iépés
(S
]

L= L

19. Iépés 20. Iépés 21. 1épés
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i

22. |lépés

23. lépés

24. lépés

25. lépés

26. |épés

27. 1épés

h

28. lépés

29. |épés

30. Iépés

31. Iépés

32. lépés

33. Iépés
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34. lépés 35. lépés 36. lépés

o

37. 1épés 38. Iépés 39. Iépés

= *f

40. lépés 41. lépés 42. lépés
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A kék falrész 6sszeépitése ugyanigy, a zold falrész

3. lepes Osszeépitése alapjan torténik.
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Osszekotd falak

Szin: piros, sarga, kék, zéld (mindegyik szinbél
1 db)

1 fal 6sszeépitéséhez szikséges:

1 db piros/sarga/kék/zold 2x2 épitékocka,
4 db piros/sarga/kék/zold 2x4 épitékocka, — ' i
6 db piros/sarga/kék/zold 1x6 épitékocka.

3. lépés

2. lépés

1. lépés

Szin: fehér (4 db fal)

1 fal 6sszeépitéséhez szikséges:

o 7 db fehér 2x4 épitékocka,
e 4 db fehér 1x6 épitbkocka.

............ e e e

e B

T R
1. lépés 2. lépés 3. lépés

T R e e Cieferiiofolefofefefoolelefe
4. |épés 5. lépés
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Kosd O0ssze az elemeket, hogy elkésziiljon a teljes falrendszer

A piros, zold, kék és sarga teriletek 6sszekotéséhez sziikséges:

e 4 db fehér 1x6 épitékocka.

e o

1. lépés

3. lépés

4. lépés
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AWROX

WORLD ROBOT OLYMPIAD

8. lépés

A World Robot Olympiad és a WRO logé a World Robot Olympiad Association Ltd.védjegye.
© 2019 World Robot Olympiad Association Ltd. 33



M AWROK

WORLD ROBOT OLYMPIAD

WRO 2019 - Regular Kategéria—SeniorKorosztaly

r

£y
iy

terq
MR
tirey
CErteriecece
e ienroe iy
T CCeTrii it
frerteqnriernse

ey,

]

Gratulalunk, megcsinaltad! ©
A kovetkez6é oldalon talalsz egy képet az Osszeépitett falrendszerrél. Nézd meg jol

dolgoztal-e.
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